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Bine ati venit in familia Symbo!

Va multumim ca ati ales aspiratorul inteligent robot Symbo LASERBOT 650 si credem c& acesta va raspunde
cerintelor dumneavoastra.

Symbo LASERBOT 650 este un robot laser cu un sistem de navigatie de inalta precizie care poate scana
Tmprejurimile In timp real si, pe baza acestora, compileazad o harta si planifica eficient o ruta de curatare. De
asemenea, suportd controlul prin intermediul unei aplicatii de pe smartphone, dar in acelasi timp poate fi
controlat cu o telecomanda clasica. Pachetul include, de asemenea, un recipient 2-in-1 - cu un rezervor pentru
murddrie si apa, astfel incat robotul poate sa aspire si sa foloseasca functia mop in acelasi timp.

Daca aveti intrebari, va rugam sa contactati departamentul nostru de relatii clienti.

Puteti gasi informatii si contacte suplimentare online, la site-ul web Symbo: www.symbo.eu
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ANUNT IMPORTANT DE SIGURAN'[K

INAINTE DE PRIMA UTILIZARE VA RUGAM CITITI ACESTE INSTRUCTIUNI DE SIGURANTA SI SA RESPECTATI UTILIZAREA CORECTA A PRODUSULUI.

1. Acest dispozitiv nu este conceput pentru a utilizat de catre copii i de persoane cu abilitai zice, senzoriale sau mentale limitate, lipsa de experiena sau de
cunotine, cu excepia cazului in care dispozitivul este utilizat sub supravegherea sau indrumarea unei persoane responsabile pentru sigurana lor.

2. Utilizai produsul numai la temperaturi cuprinse intre 0 ° Ci 40 ° C, nu il aezai In apropierea unui echipament erbinte i nu il expunei la lumina solara prelungita.
3. Nu folosii dispozitivul intr-o poziie mai inalta decat fnalimea utilizatorului. Acest lucru va preveni caderea dispozitivului dar i vatamarea corporala.

4. Produsul este destinat uzului casnic. Nu il folosii in zone comerciale sau industriale.

5. Inainte de utilizare, ridicai de pe podea toate obstacolele posibile, precum obiecte fragile, cabluri libere, imbracaminte etc.; ridicai perdelele i draperiile pentru
a preveni eventualele accidente.

6. Asigurai-va ca niciun obiect nu va prins in roile robotului, precum materiale de ambalare, imbracaminte, carpe, cabluri etc.

7. Inainte de utilizare, vericai daca recipientul de praf este gol.

8. Nu stai pe dispozitiv i nu aezai obiecte pe el. Utilizai-l cu precauie in cazul in care va aai in apropierea copiilor sau a animalelor de companie.

9. Utilizai numai accesoriile recomandate i furnizate de catre producator. Utilizai numai adaptorul de la producator.

10. In cazul in care dispozitivul nu este utilizat pentru perioade lungi de timp sau in timpul transportului, oprii-l de la comutatorul principal. Pentru depozitare
prelungita, se recomanda deconectarea acestuia i scoaterea bateriei.

11. Pastrai dispozitivul departe de obiecte calde i inamabile.

12. Nu aezai dispozitivul in apa sau in alt lichid. Nu depozitai dispozitivul in locuri de unde ar putea sa cada sau sa intre In contact cu apa.

13. Nu atingei dispozitivul sau oricare dintre parile acestuia cu mainile ude.

14. Nu incarcai aparatul intr-un mediu extrem de cald sau rece, acest fapt poate afecta durata de viaa a bateriei.

15. Cand incarcai dispozitivul, nu-L aezai pe niciun alt echipament electric i inei-l departe de foc i apa.

16. Avei grija sa nu deteriorai cablul de alimentare, adaptorul AC sau staia de incarcare. Nu le impovarai cu nimic greu i nu le tragei. Evitai sa atingei cablul cu
ceva erbinte.

17. Nu folosii dispozitivul daca cablul sau o alta componenta este deteriorata. Nu folosii aparatul daca nu funcioneaza corect, a cazut la pamant, a fost udat,
sau are alta defeciune.

18. Daca cablul este deteriorat, contactai distribuitorul dvs. i nu folosii dispozitivul pana cand problema nu este rezolvata.

19. Bateria trebuie descarcata complet i scoasa din dispozitiv inainte de a predata unui punct de colectare pentru reciclare.Bateria scoasa trebuie predata
punctului de colectare pentru reciclarea bateriilor.

20. Aparatul trebuie deconectat de la sursa de alimentare inainte de a scoate bateria.

21.V arugam ca la sfaritul duratei de viaa a bateriei sa o reciclai conform legilor i reglementarilor locale.

22. Nu utilizati robotul in locuri inalte, din care ar putea cadea (in jurul balustradelor, scarilor, pe un dulap etc.).

23. In niciun caz nu incinerati dispozitivul deoarece exista riscul de explozie a bateriei. Dispozitivul trebuie utilizat in conformitate cu aceste instructiuni de
utilizare. Nici producatorul, nici importatorul, nici vanzatorul nu pot fi responsabili pentru daune sau vatamari cauzate de utilizarea necorespunzatoare a
dispozitivului.



SYMBO LASERBOT 650

r

NAVIGARE LASER PRECISA

Deplasare eficientd in spatiu

APLICATIE PENTRU SMARTPHONE

Controleaza robotul din palma

FUNCTIE AVANSATA DE MOP

Dozarea apei este controlata electronic



MASURI IMPORTANTE

1. Inainte de a incepe, Indepértati toate obiectele periculoase 3. Nu apasati radarul si nu transportati robotul
n care robotul s-ar putea incurca, cum ar fi cablurile, etc. tinandu-1 de acesta.

O

2. Nu folositi robotul pentru curatarea lichidelor. 4. La etaj si in alte locuri ridicate, asigurati balustrada
impotriva cdderii accidentale a robotului.

c
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DESCRIERE PACHET

O = =

Robot Statia de incarcare + adaptor Recipient 21n 1

Perii laterale Tes&tura mop Filtru Telecomanda

Banda magnetica

Instrumente de curatare



DESCRIERE ROBOT

PARTEA SUPERIOARA PARTEA INFERIOARA

Bara de protectie -----

Buton Start

Indicator Wi-Fi

o]
o

I b |

Senzor TOF lateral

Senzor laser
de distantd

Buton On/Off «----==-=m-emremre e ’l

,,,,,,,,,,,,, Senzori anti-cadere

************ Incarcare contacte

Perie laterala

Roaté din fata

Roti principale

Perie principala

fffffffffffff Atasament pentru mop



INDICATOR LUMINOS

R

g

Indicator buton Start

Lumina alba pulseaza - incarcare / pornire
Luming alb& permanentd - incércare completd / gata
de curatare

Lumina rosie pulseaza - bateria este descércata

Lumina rosie clipeste rapid - stare anormala

L JoX Jo)

e00e

e00e

Indicator Wi-Fi

Lumina albastr clipeste rapid - Wi-Fi a fost resetat cu succes
Lumina albastra pulseaza - conectare la retea
Lumina albastra continua (aprinsa) - conexiune reusita

Lumina rosie pulseaza - conexiunea a esuat




STATIADE INCARCARE / ADAPTOR RECIPIENT PENTRU PRAF

Conector / ************ Capac recipient pentru praf

Conector cablu

7 A E
5 S - fil HEPA
Z 7 ip filtru HEP.

///,/f//////;/// P

fffffffffffff Filtru principal

Stecher

Indicator de alimentare

Incarcare contacte Blocare prin click

Loc pentru praf




RECIPIENT 2iN 1 TELECOMANDA

o
Capac cu maner a recipientului pentru praf

06w @O
Tip filtru HEPA

O

Filtru principal

o

7

Loc pentru praf

|

. Afisaj

. Buton PLAN

. Buton On / Off

. Buton MODE

. Buton CLOCK (setare manuala a timpului)
. Buton HOME

. Sageti directionale

8. Buton MAX

~NONO0O B~ WM

Notificare:
Introduceti bateriile Tnainte de utilizare. Scoateti bateriile daca
nu veti folosi telecomanda pentru o durata mai lunga de timp.



INAINTE DE PRIMA UTILIZARE

© indepartati protectia barei de protectie. @ Instalati periile laterale in locurile corespunzatoare
(conform semnelor L si R). Peria principala este deja
instalata.

s

1
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iNCARCAREA ROBOTULUI
© Conectati statia de incércare

Asezati statia de incércare pe o suprafata plang, la perete, lasand un spatiu | - pornit, O — oprit.
de cel putin 0,5 m pe ambele parti ale statiei si 1,5 m in fata acesteia.

© Porniti intrerupéatorul principal
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© Incarcare INSTALARE RECIPIENTMOP 2IN 1

Asezati robotul pe statia de incércare (pe contactele de incarcare). 1. Umeziti materialul de mop, strangeti-, asezati-l pe accesoriu
Asigurati-va ca butonul Start de pe robot pulseaz& alb (atasament) si fixati-L.

(indicatie pentru incarcarea corecta).

2. Deschideti capacul recipientului, umpleti-l cu apa si inchideti
capacul, astfel incat apa sa nu poaté& curge in afara.

Notificare:
o | 3sati robotul sd se incarce cel putin 5 ore fnainte de a-l utiliza pentru prima data.

e Daca nu veti folosi robotul pentru o perioadd mai lunga de timp, opriti-l de la butonul principal On / Off.



3. Introduceti recipientul pentru praf in locul corespunzétor si fixati manerul. PORNIRE / START / PAUZA
Pornire

Porniti comutatorul principal de alimentare de pe partea laterald
a robotului, butonul Start va incepe sd clipeasca lent alb. O lumina
constantd indica faptul ca pornirea a avut succes si robotul este gata.

Notificare:
e Un recipient separat pentru praf este instalat in robot, din fabrica.
e Nu utilizati functia mop pe covoare sau atunci cand nimeni nu este acasa.
® Pentru un rezultat de stergere si mai bun, se recomanda ca mai intai sa aspirati intreaga zona.

10



Start / Pauza

Metoda 1: In modul Stand-by (lumin& alba aprinsa), apasati butonul Start.
Metoda 2: Apasati butonul On / Off de pe telecomanda.
Metoda 3: Deschideti aplicatia si porniti robotul prin intermediul ei.

11
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INCARCARE

incarcare automata

1. Daca nivelul de incarcare a bateriei scade sub 20%, robotul v
aincepe s& se incarce singur in statia de incarcare.

2. Dupa curatare, robotul va incepe s& se incarce singur in statia
de incarcare.

incircare manuali

1. Folositi butonul DOCK de pe telecomanda pentru a trimite

robotul sa se incarce.

2. Folosind aplicatia, puteti de asemenea sa trimiteti robotul la statia
de incarcare pentru incarcare.

Nota:

Sfaturi pentru a prelungi durata de viata a bateriei

1. Lasati robotul sa se incarce cel putin 5 ore inainte de a-l utiliza
pentru prima data.

2. Dacé bateria este descarcatd, incarcati-o cat mai curand posibil.

3. Daca stiti ca nu veti folosi robotul pentru o perioada lunga de timp,
incarcati complet bateria si opriti robotul de la intrerupatorul principal.
4. Daca nu ati folosit robotul mai mult de 3 luni, va recomandam sa-l
l8sati sa se incarce cel putin 5 ore inainte de a-L utiliza din nou.

inlocuirea bateriei

1. Desurubati suruburile de pe capacul bateriei cu ajutorul unei
surubelnite.

2. Deschideti capacul bateriei.

3. Scoateti bateria din robot.

4. Deconectati conectorul cablului bateriei care conecteaza bateria
la robot.

5. Conectati o baterie noua utilizand conectorul.

6. Introduceti bateria in corpul robotului.

7. Inchideti capacul bateriei si insurubati-1.

Lasati statia de incarcare pornita, astfel incat robotul sa se poata intoarce la ea si sa se incarce.

12



MODURI DE CURATARE

MOD AUTOMAT STANDARD MODUL MAX

Descrierea modului: dupé ce incepe curatarea, robotul ocoleste peretii ~ Descrierea modului: robotul utilizeaza acelasi mod de curatare ca
si apoi imparte spatiul in zone cu dimensiunea de 4x4 metri si incepe si in modul standard, dar puterea de aspiratie si viteza robotului sunt
sa le curete treptat cu o miscare in zig-zag. Dupa curatare, acesta r crescute.

evine la statia de incarcare.
Utilizare: potrivit in cazul murdariei / prafului accentuat.
Utilizare: potrivit pentru curatarea obisnuita a locuintei.

-

p -
Y Rl

-

Nota:
Dacd robotul se blocheaza accidental pe un obstacol sau dacé trebuie addugata apa sau carpa mopului trebuie inlocuita, aduceti inapoi
robotul in aproximativ aceeasi locatie, astfel incat sa poata continua curatarea. In caz contrar, va incepe din nou crearea unei harti.

13



MODUL SILENTIOS

Descrierea modului: robotul opereazé ca si in modul standard,
dar puterea de aspiratie si viteza robotului sunt reduse.

Utilizare: in cazul unei cantitati mai mici de praf sau cand se doreste

un nivel de zgomot mai scazut.

.
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MOD DE CURATARE PROGRAMAT

Descrierea modului: robotul incepe automat curatarea lao ora s
pecificata. Cand a terminat, acesta se va incérca singur in statia
de Incércare.

Utilizare: pentru o curatare automata si regulata a locuintei.




INSTALAREA APLICATIEI

Metoda 1: In Google Play Store sau Apple iTunes Store gasiti si instalati Symbo Home Blue.
Metoda 2: Scanati codul QR prezentat mai jos in functie de sistemul de operare al smartphone-ului. Veti fi redirectionat direct catre
aplicatie (sistem: Android, iOS). Instalati aplicatia.

Q_ Symbo Home Blue

N ANDROID APP ON #_ Download on the
™ Google play @8 App Store

Sfaturi:
e inainte de a asocia robotul cu aplicatia, asigurati-vé ca telefonul dvs. mobil este conectat la reteaua Wi-Fi de acasa
(in prezent acceptd doar 2,4 GHz) si ca ati dezactivat datele mobile.

e Aplicatia va ghideaza direct prin procesul de asociere a robotului cu aplicatia. Urmati instructiunile din aceasta.

o Daca asocierea esueaza, incercati din nou mai tarziu. De asemenea, puteti incerca cu un alt dispozitiv mobil sau alt router / retea Wi-Fi.
Dacd nu reusiti s& asociati cu succes robotul cu aplicatia, va rugam sa contactati distribuitorul sau departamentul serviciu clienti
Symbo (www.symbo.eu, sectiunea Asistenta).

15



PARTAJARE CONTROL ROBOT

Puteti controla robotul pe mai multe smartphone-uri simultan. Pentru a profita de aceasta optiune, robotul trebuie distribuit. Pentru a distribui
setarile, selectati un robot specific si introduceti adresa de e-mail a utilizatorului, la care doriti sa permiteti accesul. Utilizatorul in cauza trebuie
sd aiba instalata aplicatia Symbo Home Blue si s&-si creeze un cont pentru adresa sa de e-mail.

3

Nota:

Puteti avea un singur cont de utilizator pe un singur smartphone.

Robotul poate fi distribuit pe maximum 5 smartphone-uri (acest numar poate varia in timp).
De asemenea, poate fi dezactivat din nou din acelasi meniu din aplicatie.

16



INTRETINERE S| CURATARE
RECIPIENT 21N 1

1. Scoateti recipientul 2 in 1 din corpul robotului. 2. Scoateti recipientul pentru praf si aruncati 3. Curatati si uscati tesatura mop.

murdaria in cosul de gunoi. Turnati apa rémasa
din rezervorul de apa.

=N

P

Notificare:

e Filtrul HEPA nu este lavabil cu apa.

* Va recomandam sa goliti apa reziduald din rezervorul de apa dupa fiecare curdtare, pentru a preveni acumularea de calcar.

17



RECIPIENT PENTRU PRAF SI FILTRU

1. Scoateti recipientul de praf din corpul robotului. 3. Scoateti filtrele din recipientul pentru praf si curatati-le cu o periuta.

2. Deschideti recipientul pentru praf si turnati murdaria 4. Puteti spala recipientul cu apa, precum si filtrul primar (nu se aplica
in cosul de gunoi. in cazul filtrului HEPA). Dupa ce s-a uscat complet, puteti sd il reinstalati.
Notificare:

e Filtrul HEPA nu este lavabil cu apa.

® Recipientul pentru praf si filtrele trebuie s& fie complet uscate inainte de a le introduce fnapoi in robot.

18



PERIE PRINCIPALA PERII LATERALE

1. Scoateti peria principala din partea de jos a robotului si curatati-o. 1. Scoateti periile laterale din partea de jos (nu sunt necesare unelte).

2. Folositi un instrument special de curatare pentru a indepéarta

parul incurcat si alte tipuri de murdarie. o )
3. Daca perii periei laterale sunt deformati, incercati s& 1i indreptati

plasandu-i in apa calda (peste 90 ° C) sau deasupra aburilor.
=l

L
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iNCARCARE CONTACTE

V& recomandam sa curatati requlat contactele de incarcare,

de pe statia de incarcare si de pe robot, cu o carpa moale uscata.

SENZORI S| ROATA DIN FATA

Recomandam curatarea regulata a senzorilor anti-cadere si a rotii din
fata cu o carpa moale uscata (asa cum se arata in figura de mai jos).
De asemenea, verificati periodic daca exista obiecte straine prinse n
roata din fata, in peria lateral& sau in roata de antrenare.

. . JUCEEEEEEE « Senzori anti-cadere
Perie laterald o-------- . et

Senzori anti-caddere «-----

20



FRECVENTA/ INTERVAL DE iNTRETINERE

Recipient 2in 1 dupé fiecare curatare

Recipient pentru praf  dupa fiecare curatare

Filtru dupa fiecare curatare
Perie principald o datd pe saptamana
Perie laterald o data pe saptdmana
Senzori o dat& pe luna
Roata din fata o daté pe luna
Contacte de incarcare o daté& pe luna

INFORMATII PRIVIND SIGURANTA LASERULUI

WICETLELERITUITYN pispozitivul Laser al robotului indeplineste toate cerintele standardului

4-6 luni

6-12 luni

6-8 luni

IEC 60825-1: 2014, clasa 1 si nu genereaza radiatii laser periculoase.
Standard: GB 4706.1-2005, GB 4706.7-2014, GB 4343.1-2009,
GB 17625.1-2012.

INFORMATII DESPRE RADIATII RADIO

Prin prezenta declardm c& echipamentul radio indeplineste cerintele
Directivei 2014/53 / UE privind echipamentele radio si ale

Directivei 2011/65 / UE privind restrictionarea utilizarii anumitor substante
periculoase in echipamentele electrice si electronice.

Acest dispozitiv contine un modul radio in banda WLAN de 2,4 GHz.
Banda de 2,4 GHz este limitatd la functionare intre 2412 MHz si 2472 MHz
cu o putere maxima de iesire EIRP de 20 dBm (100 mW).

*Intervalele individuale pot diferi in functie de cat de des, pe ce suprafata si in ce mediu curata robotul.
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SPECIFICATII TEHNICE

Diametru 325 mm
inaltime 96 mm (inclusiv laser)
Greutate 2,4 kg
Tensiune nominala 14,4V
Robot Tip baterie Li-lon
Capacitate baterie 2600 mAh
Banda Wi-Fi 2,4 GHz
Volum recipient pentru praf 475 ml
Volum recipient 2in 1 220 ml pentru apa / 230 ml pentru praf
Dimensiuni 194 x139 x 91 mm
Statie de incarcare Tensiune nominala 24V
Curent nominal 600 mA
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DEPANARE

Urmatorul tabel contine mesaje de eroare si instructiuni vocale care apar in cazul unei probleme sau stari anormale ale robotului.

- MESAJ DE EROARE CAUZA SOLUTIE

Main brush fault, please

clean the main brush

Side brush fault, please
clean the side brush

Wheel overload, please
clean the wheel assembly

Front bumper fault, please
tap the bumper
Please clean the front
bumper lens

Please clean the anti-drop sensors

Please put the machine in a safe place

Problema la peria principala

Problem la peria laterala

Problema la roata din fata

Problema bara de protectie

Senzorii tactili sunt murdari

Problema senzor anti-cadere

Robotul nu este in contact cu podeaua

23

Verificati daca peria principala este introdusa corect

si indepartati murdaria sau obiectele blocate

Verificati periile laterale, indepartati murdaria
si orice obiecte incurcate

Verificati roata din fatd, indepartati

murdaria si orice obiectele straine

Verificati functia barei de protectie si indepartati orice obiect blocat

Curatati senzorii tactili frontali de pe bara

de protectie cu o carpa moale uscata
Curatati senzorii anti-cadere cu o carpa moale uscata

Asezati robotul pe o podea plana si
incepeti din nou programul de curatare



- MESAJ DE EROARE CAUZA SOLUTIE

Please turn on the power switch Robotul este oprit Pentru a incarca, trebuie sa porniti robotul de la comutatorul principal

Verificati modulul laser si curatati-l bine cu o carpa

9 Please poke the surface of the laser sensor Modulul laser este murdar .
moale si tampoane de bumbac

Pl tean the la o o L (P ——— Curatati temeinic diodele laser
10 ease clean the laser sensor lens on top aserul a incetat sa functioneze (o e, oS b eee i uEsi, G b
11 Please click the start button again Butonul Start nu a functionat Verificati daca butonul Start este in regula si apasati-L din nou
12 Dust fan fault Problema de aspiratie Opriti robotul si lasati-| s& se raceasca, apoi porniti-L din nou
13 Front wheel fault Problemd roata din fata Opriti robotul de la comutatorul principal si porniti-L din nou
14 Communication error Problema de comunicare Opriti robotul de la comutatorul principal si porniti-L din nou
15 Battery fault Bateria are o temperaturd anormala Opriti robotul si lasati-| s& se raceasca, apoi porniti-L din nou
16 The robot is trapped Robot blocat Mutati robotul intr-un spatiu liber si nivelat

Nivelul de incércare a bateriei este prea

17  Please put the robot on the charging station SeE G el i s S

Asezati manual robotul in statia de incarcare

24



- PROBLEMA CAUZA SOLUTIE

1. Robotul este oprit 1. Porniti robotul de la comutatorul principal
1 Robotul nu porneste X X R ; i A X - e h
? 2. Bateria robotului este descarcata 2. Plasati manual robotul in statia de incarcare sau incarcati direct
) Robotul . . 1. Robotul nu este pozitionat corect in statia de incarcare 1. Asezati robotul corect in statia de incarcare
OPOtUL nu se Incarca 2. Robotul nu este pornit 2. Porniti robotul de la comutatorul principal
1. Podeaua este umeda 1. Uscati podeaua
3 Robotul se miscé ciudat 2. Recipientul pentru praf este montat incorect 2. Introduceti corect recipientul pentru praf,
3. Peria principal& este montata incorect 3. Introduceti corect peria principala
. 1. Recipientul pentru praf este plin 1. Goliti recipientul pentru praf
4 Eobolt i apl 2. Periile principale sau laterale sunt blocate 2. Curatati toate periile
1. Rotile sunt blocate 1. Curatati rotile
5 Robotul se misca greu 2. Senzorii sunt murdari 2. Curdtati senzorii
3. Problema cu modulul laser> 3. Curatati modulul laser
1. Robotul este oprit 1. Porniti robotul de la comutatorul principal
6 Timpul de curatare nu 2. Bateria este descércata 2. Incércati robotul
functioneaza corect 3. Recipientul pentru praf este plin 3. Goliti recipientul pentru praf
4. Timpul de curatare a fost anulat 4. Verificati momentul de curatare in aplicatie
1. Smartphone-ul nu este conectat la reteaua Wi-Fi de acasa 1. Conectati smartphone-ul la reteaua de acasa (si opriti datele mobile)
7 Asocie.rea.robotului cu 2. Distanta dintre smartphone si robot este prea mare 2. Mutati smartphone-ul mai aproape de robot
aplicatia a esuat 3. Robotul este deja asociat cu un alt smartphone 3. Rugati proprietarul robotului s il distribuie
4. Routerul Wi-Fi nu transmite in banda 2, 4 GHz 4. Verificati setarile retelei Wi-Fi
1. Bateria robotului este descércata 1. Asezati manual robotul in statia de incércare sau incarcati direct
8 Robotul este offline 2. Robotul nu se afla in statia de incarcare 2., Treziti manual” robotul din modul repaus ap&sand
si este in modul repaus butonul Start de pe robot
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RECICLARE SI CASARE

Inainte de a arunca produsul la punctul de colectare desemnat, asigurati-va ca bateria este scoasa. Inainte de a scoate bateria opriti aspiratorul de la intrerupatorul
principal.

Acest simbol inseamna ca acumulatorii si bateriile uzate nu trebuie aruncate la deseurile municipale comune. Aruncati acumulatorii si bateriile uzate
la punctele de colectare desemnate pentru o casare corespunzatoare. Asigurandu-va ca aceste baterii sunt eliminate in mod corect, in acest mod veti
ajuta la prevenirea consecintelor potential negative asupra mediului si a sanatatii umane, care ar putea fi cauzate de manipularea necorespunzétoare
a deseurilor din baterie.

Casarea in alte tari din afara Uniunii Europene

Acest simbol este valabil in Uniunea Europeana. Pentru a elimina bateriile si acumulatorii uzati, contactati autoritatile locale sau distribuitorul pentru
metoda corecta de eliminare.

INSTRUCTIUNI SI INFORMATII PRIVIND ELIMINAREA AMBALAJULUI
Aruncati materialul de ambalare uzat la depozitul de deseuri municipale.
CASAREA ECHIPAMENTELOR ELECTRICE S| ELECTRONICE UTILIZATE

Acest simbol de pe produse si/ sau documentele insotitoare inseamna c& produsele electrice si electronice uzate nu trebuie aruncate al&turi de deseuri-
le menajere generale. Returnati aceste produse la punctele de colectare desemnate pentru casarea, recuperarea si reciclarea corespunzatoare. Alterna-

tiv, in unele tari ale Uniunii Europene sau in alte tari europene, puteti returna produsele la comerciantul local atunci cand cumparati un produs nou,
echivalent. Asigurandu-va ca acest produs este eliminat corect, veti ajuta la prevenirea posibilelor consecinte negative asupra mediului si asupra
sanatatii umane, care ar putea fi cauzate de manipularea necorespunzatoare a deseurilor din acest produs. Contactati autoritatea local& sau cel mai
apropiat punct de colectare pentru detalii suplimentare. Casarea necorespunzatoare a acestui tip de deseuri poate duce la penalizari, in conformitate
cu reglementarile nationale.

Pentru entitatile comerciale din tarile Uniunii Europene

Pentru a elimina echipamentele electrice si electronice, contactati distribuitorul sau furnizorul pentru a va oferi informatiile necesare.

Casarea in alte tari din afara Uniunii Europene

Acest simbol este valabil in Uniunea Europeana. Daca doriti sa aruncati acest produs, va rugadm sa contactati autoritatile locale sau distribuitorul pentru a va informa

cu privire la metoda corecta de eliminare.

( € Acest produs respecta toate cerintele esentiale ale directivelor UE aplicabile.
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DESCRIERE MATERIALE PERICULOASE

DESCRIERE MATERIALE

Denumirea Mercur Crom hexavalent Bifenili Difenil eteri
componentei (GE)) (Cré+) polibromurati (PBB) polibromurati (PBDE)
Placa de baza X ) (0] O 0 0
Parti metalice X () 0 O 0] 0
Schelet robot O 0] (0] (0] (0] 0

Baterie O O (0] (0] (0] 0

Alte piese (0] 0 0O O 0 0

Timp de protectie a mediului (EPP): PCB (placa de baza) 10 ani, cablu de alimentare 10 ani, baterie 5 ani.

(Abrevierea ,,EPP” inseamna o perioada de timp sigura in care nu se vor scurge substante periculoase dacé sunt utilizate conform instructiunilor.)
A: Substantele periculoase din toate componentele sunt sub limita specificata in standardul SJ / T11363-2006.

X: Cel putin o componenta contine substante periculoase peste limita specificata din standardul SJ / T11363-2006

Nota: O micd parte din componentele electronice cu destinatie speciala sunt marcate cu un "X" in tabel (cum ar fi rezistente de

10 naltd tensiune, rezistente ceramice, diode). Cantitatea de plumb din acestea poate depasi 0,1% datoritd criteriului de
performanta ridicat. Deoarece miezurile diferitelor suruburi si cabluri de date sunt fabricate dintr-un aliaj de inalta calitate,
valoarea plumbului in aceste componente poate depasi, de asemenea, 0,1%.
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SERVICE POST-VANZARE

GARANTIE LIMITATA

Perioada de garantie a aspiratorului robot si a accesoriilor este de 2 ani. Pentru informatii detaliate, va rugam sa contactati distribuitorul
local autorizat.

m CONTINUTUL GARANTIEI GARANTIE LIMITATA

Unitate principala Aspirator robot 2ani
Accesorii Adaptor de alimentare, statie de incarcare 2ani
Consumabile Perie principala, perie laterald, capac perie principala, filtre, instrumente de curatat, carpa mop /

URMATOARELE SITUATII ANULEAZA GARANTIA

1. Reparatii neautorizate, utilizare necorespunzatoare, daune, neglijare, accidente, modificari, utilizarea necorespunzatoare a accesoriilor etc.,
sau ruperea / modificarea autocolantelor sau etichetelor anti-contrafacere.

2. Perioada de garantie a expirat.

3. Daune cauzate de un impact puternic sau alte forte mari.

28






www.symbo.eu

DOVOZCE: ROBOT WORLD s.ro., Béloveskd 944, 547 01 Nachod, Ceskd republika



151 B
IH, ﬂ:ﬁ TR —

BESRT: L185*W120 EAfil:Z=H/MM
MBRER: 128gHRF4EENR, BDETERE,



